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TECNOLOGIA PARA LA FUTURA
COLONIA

ROBOT ARDUINO MINI -TANK

Nuestro robot “Mini-Tank arduino”, seria un robot multifuncional encargado de localizar el mejor
lugar para hacer lag perforaciones en el suelo marciano para la obtencion de agua.

@raciae a qu cigtema de configuracion en bage a tecnologia
arduino, nogs ageguramog la continua mejora de log procesos
informaticog que conforman nuestro robot multifuncional.

Mucho de log ingtrumentos ge han bagado en log ya utilizadog
por el Rover Curiosity en Marte:

-Camarag y gengoreg de

obstaculog.

-Egpectrometrog para el

andligie de log elementog del terreno.

“Detectores de radiacion para prevenir pogibleg fallog del sigtema o
para la galud.

-Sengores medioambientales, eg una estacion meteoroldgica que
medir4 la pregion atmogférica, humedad, direccion y fuerza del
viento, agf como la temperatura ambiental y log niveles de radiacion
ultravioleta.

-Derforadores para la extraccion de agua y creacion de galeriag.




