
 

TOYOTA  
Bus CAN Principal 

(Bus V) 
CAN Secundaria 

(Bus 11) 
CAN Secundaria 

(Bus 15) 
Velocidad 

(kbps) 
500 500 500 

Pasarela Unidad de mando de gestión de 
alimentación eléctrica 
 

Unidad de mando de gestión de 
alimentación eléctrica 

 

Unidades 
(pin CAN-H, pin CAN-L) 

Cuadro de instrumentos 
Unidad de mando ESP 
Unidad de mando de gestión de 
alimentación eléctrica 
Unidad de mando de climatización 
Radio y sistema de pantalla 
Unidad de mando de reconocimiento de 
llave 
Unidad de mando de dirección asistida 
Módulo de airbags 
Unidad de control de potencia 
Sensor de ángulo de giro 
Conector de diagnosis 
Unidad de mando habitáculo 
Unidad de mando de gestión motor 

Unidad de mando de gestión de 
alimentación eléctrica 
Unidad de mano de gestión de los faros 
(giro de faros o sistema de iluminación 
adaptativa) 
Unidad de mando del sistema de ayuda 
al estacionamiento 

Unidad de mando ESP 
Unidad de mando de gestión de 
alimentación eléctrica 
Unidad de mando de gestión motor 

R bus 60 Ω   
R terminal Cuadro de instrumentos (120 Ω) 

Unidad de mando de gestión motor (120 
Ω) 

Unidad de mando de gestión de 
alimentación eléctrica (120 Ω) 
Borne de conexión (con sistema de 
iluminación adaptativa y sistema de 
ayuda al estacionamiento) (120 Ω) 
 

Unidad de mando de gestión de 
alimentación eléctrica (120 Ω) 
Unidad de mando de gestión motor (120 
Ω) 

 


