Controlar el tiempo con millis()



Controlar el tiempo en la vida real

Por ejemplo: necesitas sacar la pizza del horno dentro de diez minutos.

1. Miraslahoraquees(jy lamemorizas!)
En nuestro ejemplo, ves que la hora a la que has metido la pizza en el horno es 14:15
2. Calculas qué hora sera cuando termine el intervalo de tiempo
En nuestro ejemplo, sumas 10 minutos y ves que tendrds que sacar la pizza a las 14:25
3. Miras periédicamente la hora que es y la comparas con la hora limite del punto 2

Miras el reloj a las 14:20, es menor que 14:25 y sigues tranquilamente.
Miras el reloj a las 14:40, es mucho mayor que 14:25, y te das cuenta de que la pizza se ha quemado.



Controlar el tiempo en Arduino

Por ejemplo, queremos que Arduino haga algo dentro de 100ms

1. Arduino miralahoraquees (jy lamemoriza!)
e Lafuncién millis() nos dice qué milisegundo es.
e  Necesitamos una variable para guardar lo que nos dice millis()
e  Porejemplo, empiezatiempo = millis();

2.  Arduino calcula qué hora sera cuando termine el intervalo de tiempo
e horaparaterminar= empiezatiempo +100;

3.  Arduino mira peridédicamente la hora que es y la compara con la hora limite del punto 2
e  Mirar el tiempo vuelve a necesitar millis, pero esta vez necesitamos una variable distinta para no borrar
cudndo empezamos a contar:
®  Porejemplo, tiempo = millis();
Para comparar, necesitamos la estructura if
e  Porejemplo, if (tiempo>= horaparaterminar) {

}



Ejercicios de prueba

Ej 1) Haz que un led se encienda al Ejercicio final
segundo de conectar Arduino (y se
mantenga encendido) Haz que un led parpadee cada

segundo con millis().

Ej 2) Haz que el led anterior se
apague al medio segundo de
encenderse



EJEMPLO PARPADEO

int pinled= 13; //Pin al que va contectado el led

int tparp= 500; //Tiempo de parpadeo, es simé&trico

unsigned long tiempo=0; // Guarda el momento en gque estamos

unsigned long empieza=0; // Guarda €l momento en gque el led cambia de estado

bool estadoled=LOW; //Indica si el led estd encendido o apagado

void setup ()

{
pinMode (pinled, OUTPUT) ;

void loop ()
tiempo = millis(); //Guardamos el tiempo en gque estamos
if (tiempo>= empieza + tparp){ //Si han pasado mas de S500ms, entonces...
estadoled = !estadoled; //cambiamos €l led de alto a bajo o viceversa,
empieza=millis(); //v volvemos a empezar a contar €l tiempo.

}

digitalWrite (pinled, estadoled); //siempre escribimos el estado del led



